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2. Descripción y objetivos de la materia

La importancia de esta materia radica en el conocimiento de los elementos de hardware que incluyen los 

sistemas microprocesados, su historia, características y arquitecturas de esta manera el futuro profesional 

es capaz de reconocer, detectar fallos y proponer el uso de distintas tecnologías para la implementación 

de sistemas embebidos que permitan monitorear y controlar variables físicas por medio de aplicaciones de 

interface usuario-maquina a través de los distintos puertos de comunicación.

En el presente curso se inicia con los componentes de la IBM PC AT (hardware) y el manejo de 

interrupciones (software), posteriormente se estudiará los distintos puertos de comunicación (Paralelo, 

Serial, Usb), finalmente se revisan los microcontroladores pic, arquitecturas y familias de rango medio de 

integración, software requerido y programación-manejo de periféricos internos-externos para el desarrollo 

de sistemas embebidos de aplicaciones telemáticas.

La materia de microcontroladores se articula de forma directa con las asignaturas previamente cursadas 

como Programación, Electrotecnia, Electrónica Analógica y Digital, así como también se relaciona con 

Procesamiento Digital de Señales que son fundamentales en la formación del profesional en Sistemas y 

Telemática.
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3. Contenidos

01. Elementos Generales de Arquitectura Interna de la IBM PC.

01.01. Introducción a los sistemas microprocesados (2 horas)

01.02. Descripción Arquitectónica de la IBM PC AT (2 horas)

01.03. Evolución de la Arquitectura AT. (2 horas)

01.04. Inside the mainboard (2 horas)

01.05. Discusión sobre partes componentes

01.05.01. Procesadores (microprocesadores) (1 horas)

01.05.02. Bus del Sistema (1 horas)

01.05.03. Chipset (1 horas)

01.05.04. Memorias (1 horas)

02. Interrupciones en la IBM PC. Generalidades

02.01. Tratamiento de Interrupciones en la PC (2 horas)

02.02. Interrupciones por Hardware en la PC (3 horas)

02.03. Controladores de Interrupción 8259A (3 horas)

02.04. Evolución en el manejo de interrupciones (3 horas)

02.05. Registros y transferencias para manejo de interrupciones (3 horas)

03. Puerto Paralelo

03.01. Tipos de puerto paralelo (1 horas)

03.02. Pines y registros (1 horas)

04. Puerto Serial

04.01. Conectores y pines (1 horas)

04.02. Protocolo de comunicación (1 horas)

05. Puerto USB

05.01. Especificaciones generales (1 horas)

05.02. Historia (1 horas)

05.03. Evolución de los Estándares USB (1 horas)

05.03.01. USB 2.0 (2 horas)

05.03.02. USB 2.x vs Firewire (2 horas)

05.03.03. Interface USB en la IBM PC (2 horas)

05.03.04. Cables y conectores (1 horas)

05.04. Especificaciones Eléctricas del Bus USB (2 horas)

05.05. Administración de la energía en el bus (2 horas)

06. Microcontroladores

06.01. Definición (1 horas)

06.02. Diferencia entre microprocesadores y microcontroladores (1 horas)

06.03. Arquitectura de un microcontrolador (3 horas)

06.04. Microcontroladores de 8 bits (3 horas)

06.05. Ondas electromagnéticas planas (2 horas)

07. PIC

07.01. Definición (1 horas)

07.02. Pic 16X84 (1 horas)

07.03. Pic 16C(F)XX (1 horas)

07.04. Pic 16F87X (1 horas)

07.05. Pic 17CXXX (1 horas)

07.06. Pic 18C(F)xxx (1 horas)

08. Programación de PIC

08.01. Instalación del software necesario (1 horas)

08.02. PIC 16F648A

08.02.01. Diagrama de Pines y funciones (1 horas)

09. El lenguaje de programación PBASIC

09.01. Ventajas e inconvenientes (1 horas)
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09.02. Los lenguajes usados para microcontroladores (1 horas)

09.03. Repertorio de instrucciones PBASIC (2 horas)

10. Prácticas

10.01. Manejo de LEDS (2 horas)

10.05. Manejo de LCD (5 horas)

10.02. Manejo de Repeticiones (4 horas)

10.03. Manejo de Pulsadores (3 horas)

10.04. Manejo de Displays (4 horas)

10.06. Manejo de Sonido (3 horas)

10.07. Manejo de Teclados (6 horas)

10.08. Manejo de Interrupciones (3 horas)

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia

4. Sistema de Evaluación

Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

aw. Conoce los fundamentos para la generación, transmisión, procesamiento o almacenamiento de 

señales digitales

 - Analiza, relaciona, recomienda e implementa diversas tecnologías  IBM. - Investigaciones

- Foros, debates, chats y otros

 - Desarrollar aplicaciones de automatización discretas con interface 

usuario-maquina.

- Prácticas de laboratorio

 - Identifica los componentes de sistemas microprocesados en general. - Evaluación escrita

 - Identifica los componentes de un computador personal. - Investigaciones

 - Implementar comunicaciones entre  dispositivos y/o sistemas 

microprocesados.

- Prácticas de laboratorio

 - Utiliza lenguajes de simulación eléctrica-electrónica, 

programación-depuración de microcontroladores.

- Prácticas de laboratorio
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Fch.AproximadaCalificaciónContenidos

Sílabo Evaluar

Descripción

Evidencia

Desglose de Evaluación

AporteEvidencia

Practica 1. 

Microcontrolador: 

Manejo de 

Entradas y Salidas

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Octubre 8, 2014APORTE IPrácticas de 

laboratorio

Práctica 2. 

Microcontrolador: 

Manejo de 

Temporizadores

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Octubre 17, 2014APORTE IInvestigacion

es

Práctica 3. 

Microcontrolador: 

Manejo de 

Interrupciones

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Octubre 31, 2014APORTE IPrácticas de 

laboratorio

Prueba 1: 

Arquitectura del 

IBM PC

Capitulo 1.  4,00 Octubre 22, 2014APORTE IEvaluación 

escrita

Práctica 4. 

Microcontrolador: 

Manejo de Diplay 7 

segmentos

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Noviembre 14, 

2014

APORTE IIPrácticas de 

laboratorio

Práctica 5. 

Microcontrolador:  

Manejo de Teclado 

Matricial y Pantalla 

LCD

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Noviembre 21, 

2014

APORTE IIPrácticas de 

laboratorio

Práctica 6. 

Microcontrolador: 

Manejo del Módulo 

Conversor 

Analógico Digital.

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Diciembre 12, 2014APORTE IIPrácticas de 

laboratorio

Presentación 

Grupal: Interfaces 

de Comunicación 

del IBM PC.

Capítulos 3, 4 y 5.  4,00 Noviembre 5, 2014APORTE IIInvestigacion

es

Prueba 2. 

Microcontroladores

Capitulos 7 y 8  4,00 Noviembre 21, 

2014

APORTE IIEvaluación 

escrita

Práctica 7. 

Comunicacion 

Serial con el PC

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Diciembre 19, 2014APORTE IIIPrácticas de 

laboratorio

Práctica 8. 

Microcontrolador: 

Manejos de 

Memorias Externas 

EPROM y RAM.

Capítulo 10. Prácticas  2,00 Enero 9, 2015APORTE IIIPrácticas de 

laboratorio

Foro de Discusión: 

Procesadores 

INTEL vs AMD y 

otros

Capitulos 1 y 2  2,00 Enero 15, 2015APORTE IIIForos, 

debates, 

chats y otros

Examen Final Todo el Contenido.  20,00 Febrero 2015EXAMEN 

FINAL

Evaluación 

escrita

Página 4 de 6



Metodología

 

La clase prentede introducir al estudiante al campo de los microcontroladores para el desarrollo de 

aplicaciones telemáticas.

 

Los contenidos se desarrollan mediante la técnica expositiva, analizando cada uno de los temas 

establecidos. Se permitirá conceptos de creatividad y optimización del diseño, basando en el método 

heurístico. A través de las prácticas se consolidarán los conceptos teóricos, mediante la experimentación 

práctica. El método utilizado es el inductivo deductivo, con la técnica expositiva para dar las explicaciones 

generales sobre los proyectos y luego el método heurístico e individualizante con le técnica de 

experimentación, con la que el estudiante tendrá que realizar el diseño de su práctica. El estudiante tendrá 

que realizar la mayor parte del trabajo con el asesoramiento personal de parte del profesor. Para la 

verificación del funcionamiento de las prácticas el estudiante manejará algunos instrumentos del laboratorio 

como son: el osciloscopio, los multímetros digitales, fuentes de alimentación, generador de funciones, 

sonda lógica, y además algunos circuitos elaborados para el caso.

 

La cátedra se complementa trabajos de investigación que cada estudiante deberá realizar utilizando los 

recursos bibliográficos disponibles en la Universidad, incluyendo textos, pero especialmente los accesos a 

las librerías y bases de  datos contempladas en las referencias web. 

 

Criterios de Evaluación

El estudiante realizará prácticas de laboratorio para reforzar y asimilar los conocimientos adquiridos. Los 

informes de las prácticas serán calificados como aportes.  Las actividades de laboratorio se evaluarán en 

base a los informes presentados por los estudiantes y los resultados que obtengan en sus prácticas. 

 

 

Para esta clase se adoptará un código de honor de cero tolerancias a la copia y el plagio literario. Toda 

investigación y reporte deberá incluir citas a las fuentes respectivas.

 

El estudiante se compromete a entregar y realizar su trabajo de manera personal. Aunque el trabajo en 

grupo y la colaboración entre compañeros es altamente recomendada. 

 

El examen final evaluará toda la materia, donde el estudiante deberá demostrar que ha comprendido los 

conceptos básicos relacionados a los Microprocesadores y Microcontroladores relacionados a la Ingeniería 

Telemática.

 

La asistencia no puede considerarse como un aporte. El Reglamento de la Universidad del Azuay 

 no contempla exoneración del examen final.

5. Textos y otras referencias

Libros

BIBLIOGRAFÍA BASE

- Angulo Jose M., Angulo Ignacio.(2007). Microcontroladores PIC Diseño Práctico de Aplicaciones  

Primera Parte. Espana: McGraw Hill. A traves del profesor.

- Angulo Jose M., Angulo Ignacio, Romero Yesa Susana.(2007). Microcontroladores PIC Diseño 

Práctico de Aplicaciones  Segunda  Parte. España: McGraw Hill. A través del profesor.

- Carlos A. Reyes.(2006). Microcontroladores PIC Programación en BASIC. Ecuador: RISPERGRAF. A 

través del profesor.

- Santiago Corrales.(2006). Electrónica Practica con Microcontroladores PIC. Ecuador: RISPERGRAF. 

A través del profesor.

BIBLIOGRAFÍA APOYO
- Barry Brey.(2009). THE INTEL MICROPROCESSORS. EEUU: Pearson - Prentice Hall. Profesor.
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Web

BIBLIOGRAFÍA 

Software

BIBLIOGRAFÍA BASE
- Mikroelektronika. MicroBasic. 5.60. Laboratorio.

- Mecanique. Microcode Studio ¿ Pic Basic. 3.0.0.5.

- Microchip. Mplab IDE. 8.50. Laboratorio.

BIBLIOGRAFÍA APOYO
- Microchip. MPLAB. 8.92. http://www.microchip.com/pagehandler/en-us/devtools/dev-tools-parts.html.

Docente Director Junta

Fecha Aprobación: 19/09/2014

APROBADO
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